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1. Die in Toth (2013a) eingeführten und in Toth (2013b, c) weiter untersuch-

ten involvativen und suppletiven komplementären Zeichenrelationen bilden 

die beiden Umgebungen, die jedes Zeichen hat. Sie werden im folgenden dar-

aufhin betrachtet, ob sie topologisch zusammenhängend oder nicht-zusam-

menhängend sind. Dabei ergibt sich wie schon in den erwähnten voran-

gehenden Untersuchungen wiederum eine Neueinteilung des Systems der 10 

Peirce-Benseschen Repräsentationssysteme.  

2.1. Zusammenhängende Umgebungen 

2.1.1. Wenn eine der beiden Umgebungen leer ist 

2.1.1.1. Zkl(3.1, 2.1, 1.1) 

INV(3.1, 2.1, 1.1) = Ø 

SUP(3.1, 2.1, 1.1) = {(3.2), (3.3), (2.2), (2.3), (1.2), (1.3)} 

 

 

 

 

 

2.1.1.2. (3.3, 2.3, 1.3) 

INV(3.3, 2.3, 1.3) = {(1.1), (1.2), (2.1), (2.2), (3.1), (3.2)} 

SUP(3.3, 2.3, 1.3) = Ø 
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2.1.2. Wenn beide Umgebungen nicht-leer sind 

2.1.2.1. Zkl(3.2, 2.2, 1.2) 

INV(3.2, 2.2, 1.2) = {(1.1), (2.1), (3.1)} 

SUP(3.2, 2.2, 1.2) = {(3.3), (2.3), (1.3)} 

 

 

 

 

 

2.1.2.2. Zkl(3.1, 2.2, 1.3) 

INV(3.1, 2.2, 1.3) = {(1.1), (1.2), (2.1)} 

SUP(3.1, 2.2, 1.3) = {(3.2), (3.3), (2.3)} 
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2.2. Nicht-zusammenhängende Umgebungen 

2.2.1. Mit punktuellen Verbindungen 

2.2.1.1. Zkl(3.1, 2.1, 1.2) 

INV(3.1, 2.1, 1.2) = (1.1) 

SUP(3.1, 2.1, 1.2) = {(3.2), (3.3), (2.2), (2.3), (1.3)} 

 

 

 

 

 

2.2.1.2. Zkl(3.1, 2.2, 1.2) 

INV(3.1, 2.2, 1.2) = {(1.1), (2.1)} 

SUP(3.1, 2.2, 1.2) = {(3.2), (3.3), (2.3), (1.3)} 
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2.2.1.3. Zkl(3.2, 2.2, 1.3) 

INV(3.2, 2.2, 1.3) = {(1.1), (1.2), (2.1), (3.1)} 

SUP(3.2, 2.2, 1.3) = {(3.3), (2.3)} 

 

 

 

 

 

2.2.1.4. Zkl(3.2, 2.3, 1.3) 

INV(3.2, 2.3, 1.3) = {(1.1), (1.2), (2.1), (2.2), (3.1)} 

SUP(3.2, 2.3, 1.3) = (3.3) 

 

 

 

 

 

2.2.2. Mit linearen Verbindungen 

2.2.2.1. Zkl(3.1, 2.1, 1.3) 

INV(3.1, 2.1, 1.3) = {(1.1), (1.2)} 

SUP(3.1, 2.1, 1.3) = {(3.2), (3.3), (2.2), (2.3)} 
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2.2.2.2. Zkl(3.1, 2.3, 1.3) 

INV(3.1, 2.3, 1.3) = {(1.1), (1.2), (2.2), (2.3)} 

SUP(3.1, 2.3, 1.3) = {(3.2), (3.3)} 

 

 

 

 

 

Was es zu bedeuten hat, daß in den beiden einzigen Fällen von linearen Ver-

bindungen bei unzusammenhängenden Zeichenumgebungen R = ((1.1), 

(1.2)) konstant ist, ist bislang unklar. 
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