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Thematisationsdifferenzen

1. Im folgenden gehen wir von einem Paar von adjazenten Teilsystemen eines
Systems S (vgl. Toth 2015), d.h. von T = [T;, Tj] mit T c S, und setzen fest T;, Tj
c (R = (O, m)), je nachdem, ob thematische Belegung eines der beiden
Teilsysteme vorliegt (m) oder nicht (O). Dann gibt es genau die folgenden
vier, durch ontische Modelle illustrierten, Moglichkeiten.

2.1.R=[0O, 0O
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2.3.R=[m, O]
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24.R=[m,m]

Rue d'Enghien, Paris
Literatur

Toth, Alfred, Zu einer triadischen System-Definition. In: Electronic Journal for
Mathematical Semiotics, 2015

19.11.2015



