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1. Nach zwei Vorarbeiten, in denen wir uns mit systemischer Orientierung 

befaßten, d.h. mit Systemorientierung sowie mit orientierten Systemen (vgl. 

Toth 2014a, b), soll im folgenden die teilsystemische Orientierung untersucht 

werden, die sich ontisch völlig verschieden von der systemischen verhält. 

2.1. Einfach orientierte Systeme 

2.1.1. Gleichgerichtete Orientierung 

 

 

Burgstr. 6, 8, 8037 Zürich 

Apollostr. 8, 8032 Zürich 
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2.1.2. Ungleichgerichtete Orientierung 

 

Hürststr. 64, 8046 Zürich 

 

Altstetterstr. 196, 8048 Zürich 
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2.2. Mehrfach orientierte Systeme 

2.2.1. Gleichgerichtete Orientierung 

 

St. Johanns-Parkweg 1, 4056 Basel 

 

Schönberggasse 15, 8001 Zürich 
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2.2.2. Ungleichgerichtete Orientierung 

 

Turnerstr. 26, 8006 Zürich 

 

Freie Str. 88, 4051 Basel  
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