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Teilrander

1. Wenn ein System

S*=1[U, R[U, S°], S°]

mit

S° = [So, [S1, [S2, [S3, s [Sn-1]]

gegeben ist, dann kann man mittels Einflihrung von So die "Hiille" eines Systems einerseits
von der Umgebung des Systems und andererseits vom System viel bequemer trennen,
indem man Adsysteme des Systems durch

A=R[U, S
oder noch praziser durch mehr-stufige Rander vermoge
A'=R[R[U,S"], S’]

definiert. Im Falle von A' befindet sich das Adsystem somit "ndher"am System und daher
"weiter" von der Umgebung weg, d.h. die Einfiihrung hierarchischer Teilsysteme nicht nur
von Systemen und Umgebungen , sondern auch von Rindern

R° = [Ry, [R2, [R3, ..., [Ru]]

lafst eine Beschreibung von Teilrdndern mit Einfiihrung der Stufungsoperation (vgl. Toth
2013a, b) sowohl fiir die vertikale als auch fiir die horizontale Dimension zu.

2.1. Horizontal gestufte Teilrander
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