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Subjektinvarianten

1. In einer Reihe von Arbeiten hatten wir zahlreiche Objektinvarianten zusam-
mengestellt (vgl. den Uberblick in Toth 2013). Fiir Subjekte wiirden diese
natirlich nur dann gelten, wenn diese statisch aufgefafst wiirden. Aber sowohl
Subjekte als auch Objekte konnen sich bewegen (bzw. bewegt werden). Um
solche Bewegungen, die Subjekte selbst oder die an Objekten durch Subjekte
bewirkt werden, schematisch auszudriicken, greifen wir auf die in Toth
(2012b) prasentierten sog. Bewegungsrelationen zuriick.

Kategorie WOHER-Relation|] WO-Relation WOHIN-Relation
AUF superventiv superessiv superlativ
UNTER subventiv subessiv sublativ

AN adventiv adessiv adlativ

IN inventiv inessiv illativ

Das zur Formalisierung der Abbildung

f: (Qi(o) = (Qi(0y)),

welchen Ortswechsel eines Objektes bzw. Subjektes beschreibt, notige Sym-
bolrepertoire ist

A={O(1) €, 2,2 ¢},

wobei das Symbol # im Grunde genommen tliberfliif3ig ist.
2.1. AUF-Bewegungen
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2.2. UNTER-Bewegungen
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2.3. AN-Bewegungen
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2.4. IN-Bewegungen
2.4.1. Inventivitat
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2.4.2. Inessivitat
C

2.4.3. lllativitat
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Man beachte, dafd die objektalen Lagerelationen Adessivitat, Inessivitat und
Exessivitat (vgl. Toth 2012a) fiir die 12 Bewegungsrelationen eindeutig sind.
z.B. ist ein Subjekt bzw. Objekt vor einer inventiven und nach einer illativen
Bewegung natiirlich inessiv.
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