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Orientiertheitstypen halboffener Konnexe

1. Zur Einfiihrung vgl. Toth (2014a-g).

2.1. Orthogonalitat

Geeringstr. 59, 8049 Ziirich

2.2. Nicht-Orthogonalitat

Carmenstr. 48, 8032 Ziirich



2.3. Triangularitat

0.g.A., 8032 Ziirich



2.4. Zirkularitat

Die Zirkularitat betrifft allerdings nur die Insel im folgenden Bild.

2.5. Konvexitat

Rein konvexe Halboffenheit scheint nicht zu existieren (ontische Unvollstan-
digkeit?). Das folgende Beispiel zeigt eine konvex-konkave (mdaandrische)
Kiiche.

Photo: www.kiichen-atlas.de



2.6. Konkavitat

In Gassen 11, 8001 Ziirich
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