Prof. Dr. Alfred Toth
Einstiilpung
1. In Toth (2015a) hatten wir Umstiilpungen durch

DEFINITION 1. Sei S = <R[S, §*], R[T, S], T>. Dann existiert eine Umstiilpung S*1
von S* = [§;, Uj] gdw. S*1 = [U;, §j].

und Ausstiilpungen durch

DEFINITION 2. Sei S = <R[S, §*], R[T, S], T>. Dann existiert eine Ausstiilpung T-1
CS*= [Si, Uj] gdW. T1c [Ui, Sj]

definiert.

2. Konvers zum Begriff der Ausstiilpung wird hier im Sinne der perspektivi-
tatsfunktionalen Systemdefinition (vgl. Toth 2015b, c) der Begriff der Einstiil-
pung eingefiihrt.

Heinestr. 1, 9000 St. Gallen



Frohalpstr. 52, 8038 Ziirich

DEFINITION 3. Sei S = <R[S, §*], R[T, S], T>. Dann existiert eine Einstiilpung T-1
c S*=[U;, S;] gdw. T-1 c [S;, Uj].
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